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TPR esta basado en sensores con forma de estacas que

_— Panel Solar miden la humedad, temperatura, y vector de gravedad,
- entre otras variables del terreno. Estos datos pueden ser
Antena usadas para monitorear y controlar el riego y humedad de

pilas y relaves, asi como disparar alarmas en caso de
movimientos inesperados o cambios en la inclinacién del
terreno. Cada estaca reporta la informacién de forma
Procesador inaldmbrica a una central que puede estar a varios

=

kildbmetros de la pila o tranque. Esta informacion es
guardada en una base de datos y desplegada de manera
ol //Baterla grafica en cualquier navegador web.

Especificaciones Técnicas

Comunicaciones Banda industrial (ISM) de 433 MHz
Distancia de 3-10 km (depende de la antena en la central y
comunicacion las condiciones de propagacion)

Especificaciones de los sensores

Temperatura -40°C a 80°C Inclinacion 0° a 90°
8 Humedad 0% a 100% Aceleracion (3 ejes) 2g +/-0.02
=
Magnetismo 4 Gauss +/- Rotacion 245 DPS +/-
0.00014 0.000875

Selected Map Moisture & Node

Parameter

Temperature

Moisture Moisture

Acceleration Acceleration

Elevation Elevation

Azimuth Azimuth

SNR

Flags

Status Status

Mapa de humedad y temperatura Mapa de inclinacion del terreno
El mapa de contornos despliega la humedad o la El mapa de inclinacidn despliega la posicién de
temperatura del terreno. El sensor se puede enterrar cada estaca respecto a la vertical, destacando
hasta una profundidad de 1m (extensible a varios sensores que hayan superado un angulo umbral
metros). Una base de datos almacena los valores configurable. Esta informacidn permite estimar
minimos, maximos y datos historicos. variaciones en la inclinacién del terreno.

Ricardo Finger - rfinger@u.uchile.cl - F:+56229771150
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Otras Caracteristicas del software: Deteccion automatica de apozamiento

y visualizacion de series de tiempo de las variables medidas

Telemetria para Pilas y Relaves  Display node information 2D data (@) Time data

Selected Map: Moisture v 8 Node 5¥

- Parameter Value
Temperature 21401°C

Moisture 56.395 %
Acceleration 0.990g
Elevation 32.000 *
Azimuth 273.000 °
SNR 8.250 dB
-82.000 dBm

FEI -25.166 Hz
Flags 80

Status successful
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Voltage Display
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Parameter Value
Temperature 7.192 °C
Voltage 0.000 V

Moisture 44 863 %
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Selected Map
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Time
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Voltage Display

From To
08/09/2014 0811272014

& Node 0x23 r
Parameter Value
Temperature 7192 °C

Voltage 0.000V

Fi08 12PM Sat10 12PM  Augil 12PM  Mon12 Maisture 44 863 %




Otras aplicaciones

Integracidon con Google Maps para monitorizacion de:

e Zonas de riesgo de remocion en masa (deslizamientos, aluviones)

* Monitorizacidn de terrenos agricolas, acuiferos, nivel freatico

* Rellenos sanitarios, Control de residuos liquidos industriales (RILES)

* Hidrologia / Agronomia / Geologia / Geofisica

Telemetria para Pilas y Relaves

Parameter

Temperature

Acceleration

Elevation

Contacto Manual "

Sensor se puede instalar a una profundidad de hasta 3 metros* con

perforadora portatil.

* Dependiendo de las caracteristicas del terreno
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